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Matlabissa matriisi A= [ 4 5

Z’} syotetadn
>> A=[1 2 3; 4 5 6];

tai

>> A=[1,2,3;4,5,6];

tai

>> A=[1 2 3

4 5 6]

A:
1 2 3
4 5 6

Rivin loppuun lisdttdva puolipiste estédd syStetyn matriisin tulostumisen.
Viimeisessd syotteessd on numeron 3 jélkeen painettu return- tai enter-nidppéinté, jolloin pédstdén seuraavalle riville.

Matlabissa vektorit samastetaan matriiseihin, joten n-alkioinen vektori on sydtettédvd nx l-matriisina (tai 1 x n-matriisina).
Vektori b= (1,2,3) sydtetiin 3 x l-matriisina seuraavasti:

>> b=[1; 2; 3];
tai

>> b=[1 2 3]’
b =

1
2
3

Jalkimmaisessé tapauksessa pystyvektori syotettiin vaakavektorin [1 2 3] transpoosina. Transponointia merkitédin Matla-
bissa ’-merkkilla.
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